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序言
此文档是问题排查文档，使用前建议先查看接线文档来确认接线是否正确。

文档中没有使用具体车型来做演示，只提供排查方法和思路，不同的车型请大家

融会贯通，如有疑问请咨询客服人员指导
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1.主控板的检测

1.1 主板接口详情说明

在使用主板前请先了解主板的接口说明

图 1-1 主控板正面的接口标注

图 1-2 主控板背面的接口标注
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1.2 主控板正常上电测试

对于主控板的检测，先接通图1-1中的电源输入接口（电源范围（10到25V）），

打开电源，蜂鸣器是否响了，蜂鸣器受到跳线帽控制（需插上跳线帽），LED 灯

是否闪烁，观察 OLED 屏幕是否正常显示，显示屏其中的陀螺仪数据，不同的车

型不一定是同一行，但是都是 GYROZ 这个数据或者是缩写 GZ 这个数据，是否可

以变动。如果显示屏不亮、灯不闪烁、蜂鸣器不响，有可能是因为为下载了错误

的程序或者是主控板损坏，接下来检测电源是否正常。

接下来用万用表分别检测主板上的 C75、C67、C9 这三个电解电容电压是否

正常，先将万用表选到直流电压挡位，有红黑表笔分别接触这三个电解电容的两

端，观察万用表显示的数据是否为 5V，正负都可以。检测排针处的 3.3V 是否正

常，如果都没有问题，则进行下一步。

图 1-3 主板检测图示
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图 1-4 电解电容和排针 3.3V图示
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2.车型确认

程序的检测我们可以通过观察 OLED 屏幕来实现。

以下是各个大车的 OLED 屏幕显示。

图 2-1 全向轮 OLED屏幕显示 图 2-2 麦轮/四驱 OLED屏幕显示

图 2-3 差速小车 OLED屏幕显示 图 2-4 阿克曼屏幕显示

观察 TYPE 型号是否选择正确，如果是购买整车，在发货时，我们会在小车

上粘贴如图 2-5 所示的标签，可以看到图 2-5 中的 TYPE 型号是 2，所以观察 OLED

屏显示 TYPE 是否是 2，如果不是可以旋转 STM32 主控板左上角的电位器来选择

正确的型号，更改 TYPE 后需要按复位键才可以生效，可以在 OLED 屏幕观察型号。

图 2-5 TYPE类型图示
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图 2-6 电位器图示

如果是自己 DIY，更换了电机、轮子和编码器，或者是修改了电机的安装轴

距和轮距，要在代码的 robot_select_init.c 文件中的 Robot_Select(void)函

数处和 Robot_Init()函数中修改对应的参数。如图 2-7 所示，函数中的小车型

号有 12 种，每一种对应的电机减速比、编码器精度、轮距等不同，如果不选择

对的型号，就会影响小车的速度、里程计计算。在 Robot_Init（）函数中，输

入的变量分别是轮距、轴距、电机减速比、电机编码器精度、轮胎直径，更换了

那些就修改相应的参数，这些都是宏定义好的了，修改也是十分方便。

图 2-7 Robot_Select函数
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3.接线的检测

3.1 编码器接线检测

首先我们先检查一下编码器连线是否连接正确，首先我们先把电机驱动线拔

掉，以防止轮子乱转，各个车型轮子对应的编码器如下图 3-1-1 所示，其中麦轮

小车和四驱小车是一致的。如果 OLED 显示与轮子不对应，参考接线说明文档连

接正确。

图 3-1-1 各车型轮子对应编码器示意图
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虽然不同的车型的编码器在 OLED 屏幕显示的不一样，但是都可以在 OLED

的初始显示中找到对应的数据。例如图下的阿克曼车型，可以看到左右两轮的编

码器数据和舵机的数据。如果编码器反馈的速度有问题，比如扭的是左边的轮子

但是读数显示在 R，说明是 L和 R编码器接线交叉了轮子往车头方向扭但是显示

读数为负数，需要修改程序，所有型号的编码器正负都是一样的，如果正负反了，

说明电机不是常规的，如在图 3-1-3 所示的程序处把编码器读数取反即可。通过

交换电机的编码器接口，排查是否接错，或者是编码器损坏。

图 3-1-2 编码器数据图示
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图 3-1-3 各车型编码器方向修改图示

3.2 驱动部分的接线检测

确认编码器接线正确后，接下来检查驱动部分接线，在做检测之前，一定要

将车体架空，保证自身安全，以防检测过程中轮子乱转导致车体损坏或者是意

外损伤，这个步骤十分重要！

需要开机前将使能开关打到 OFF，开机 10 秒后才可以将使能开关达到 ON。

这样可以跳过自检，否则自检不通过，电机永远无法转动，无法观察现象判断问

题。
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图 3-2-1 使能开关图示

正确的电机接线应该是在使能开关状态在 ON 的情况下，扭动每一个轮子都

会有自锁。检查 STM32 控制器到电机驱动的排线是否接正确，通过拔掉某排线观

察现象判断，例如拔掉 AB 排线，正确是现象应该是扭动 AB 轮子时是可以自由转

动，不会锁定在一个位置，如若 AB 电机还是转不动，则说明 AB、CD 排线接错了，

调换两个排线位置即可。

如果小车只有 1个驱动，则是交换接上 STM32 主控的右下角的两个排线接口

测试，例如先测试左边的接口，在测试右边的接口，观察接上哪个接口才能自锁，

可以自锁的是正常的。因为版本不一样，要接的排线接口不一样，新版 C50A 及

其后的版本统一接左边的排线接口，旧版的则是接右边的排线接口。

检查驱动到电机的接线是否正确，如图 3-2-2 所示，电源黑线侧为 A/C 电机，

红线侧为 B/D 电机，通过拔掉某电机线观察现象判断，例如拔掉 A电机线，正确

是现象应该是 A电机不会转动。
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图 3-2-2 驱动的接线图示

通过以上排查可以确认电机接线有没问题。

4.控制不起作用：

4.1 某种控制方式不起作用

前面的测试都没有问题，然后只是某种控制方式不起作用。

当使用手柄使用时，插上手柄连接器，然后按下手柄上的 Start 键同时往前

推动左边的摇杆，观察 OLED 屏幕的第六行是否显示了“PS2”控制模式，并将使

能开关打到 ON，如果此时依旧不能控制小车运动，则证明手柄坏了。

当使用手机 app 遥控小车时，首先打开电源时观察蓝牙模块上 LED 灯是否一

直在闪烁，若是可以，则打开手机中的蓝牙连接处，观察是否有名为 BT04—A

的连接设备，连接密码为 1234，之后则连接上，连接上后蓝牙模块的 LED 灯会

变为常亮，OLED 屏幕的第六行会显示“APP”控制模式。若是其中一步出现问题，

则可能蓝牙模块已损坏。

当使用航模控制时，首先观察航模连接器处 LED 灯是否一直在闪烁，连接上

后 LED 灯会变为常亮状态，且 OLED 屏幕的第六行会显示出“R-C”，若是其中一

项出现问题，则证明航模没有连接上。

图 4-1-1 控制模式显示处
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4.2 所有的控制方式都不起作用

有可能是使能开关被打到 off 或则是急停开关被按下，观察显示屏的使能状

态。

也有可能是电池电压已经低于 20V，观察显示屏的电压是多少，低于 20V 充

电即可。

图 4-2-1 驱动电源指示灯

这种情况有可能是电机驱动的损坏，观察驱动模块的电源指示灯。慢闪说明

是欠压，快闪说明是过压，间歇性闪烁说明过热，常亮才是正常的（常亮也可能

损坏）。
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5.阿克曼车型的车头舵机控制

5.1 车头方向不正

车头方向稍有偏差的情况可以通过旋钮右上角的电位器来做调正。如图

5-1-1所示。

图 5-1-1 舵机电位器图示

5.2 顶配车型的前轮转向部分损坏

顶配阿克曼的前轮转向是负反馈控制的，由滑轨电位器反馈转向状态，由舵

机控制转向状态。
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图 5-2-1滑轨电位器和舵机所在位置

图 5-2-2 滑轨电位器和舵机

接下来就是判断舵机和滑轨电位器是否损坏

先查看 OLED 显示屏左上角当前 TYPE 数字为多少，记录下来，后面需要用到。

顺时针转动 STM32 控制器的左上角电位器，使 OLED 显示屏左上角的 TYPE

数字为 7(问题解决后需要调回原来的数字)，然后按下复位按键，进入测试模式，

测试模式中转向控制是开环控制。

此时，我们通过 APP/PS2/航模遥控/ROS 控制，OLED 显示屏的第五行参数

SERVO 正常会对应变化，如果 SERVO 值有变化，但是前轮转向还是不能控制说明

舵机已经坏了（舵机的供电和控制信号线需要确认没问题）。

因为顶配阿克曼小车的前轮转向是闭环(负反馈)控制的，如果滑轨电位器坏

了，前轮也是无法转向的。接下来我们对滑轨电位器是否损坏进行判断：按压一
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下滑轨电位器在 STM32 控制器上的接口，然后控制前轮左右转，或者手动摆动前

轮（舵机电源线拔掉的情况下），同时观察 OLED 显示屏上的第二行参数 SLID，

是否在一定范围内对应变化，最大值与最小值相差 1500 以上即可(其量程是±

2000，量程最大与量程最小相差是 4000)。如果是，则说明滑轨电位器正常，否

则滑轨电位器损坏。

图 5-2-3 测试模式详情图

5.3 顶配车型前轮部分修复教程

经过前面的测试我们知道了舵机和滑轨电位器是否损坏了，联系淘宝客服进

行售后服务，当滑轨电位器和舵机寄到您手上后，就可以进行更换了。

1 更换滑轨电位器

滑轨电位器的更换没什么需要注意的，拆卸、安装接线即可。

具体的更换过程可以查看配套的视频演示。

2 更换舵机

舵机的更换有两点需要注意，一安装前舵机位置需要置零，二安装完成开机

后可以调转向零位(如果前轮在非转向情况下左偏/右偏)。
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具体的更换过程可以查看配套的视频演示。

首先安装前舵机置零

舵机的电源线接好，信号线接好后，开机。

顺时针转动 STM32 控制器的左上角电位器，使 OLED 显示屏左上角的 TYPE

数字为 8，然后按下复位按键，进入安装模式，安装模式下舵机会固定在零点。

至此，完成置零。

置零后，就可以进行舵机的安装了。需要注意一点，如果舵机断电，外力是

可以转动舵机的，那么舵机就不在零点了。当然如果只是稍微偏离零点，是没问

题的。

安装完成后，开机，等待 10 秒小车初始化完成。此时如果前轮偏左/偏右了，

可以通过调整 STM32 控制器上的右上角电位器进行调整。右上角电位器往一个方

向转动，前轮也会固定往一个方向转动的(两个方向可能一致，也可能相反，不

同小车不一样，这里就不进行过多解释)。

安装完成调整左上角电位器至正常模式，不同车型的 TYPE 数字不一样，可

以查看车身标签。如图 2-5 所示的标签。

5.4 车头舵机一直抖动

这种情况一般是板子右上角电位器没焊接，需要补焊电位器后再使用。
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