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1. 小车基本控制硬件介绍

1.1 小车控制部分

小车控制部分主要由以下部分组成

①STM32 控制板 C50C 和电机驱动板 D50A

图 1-1 C50C详解图
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图 1-2 D50A驱动模块

②电机 MD36、MD60 等

有减速比、额定电压、编码器型号等参数

图 1-2 MD36、MD60 电机接线示意图
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③24V 电池

图 1-3 24V电池

1.2 底盘电机安装情况

不同小车型号，底盘安装情况不同，具体参照对应代码下的接线说明

图 1-4接线说明文档
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2. OLED显示内容

2.1 OLED具体内容

机器人配备了 OLED 显示屏，不同型号的机器人显示屏显示的内容大同小

异，具体如下所示：

①两轮差速小车

图 2-1 两轮差速小车 OLED 显示屏内容

②阿克曼小车

图 2-2 阿克曼小车 OLED 显示屏内容

③四驱/麦轮小车

图 2-3 四驱/麦轮小车 OLED 显示屏内容
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④全向轮小车

图 2-4 全向轮小车 OLED 显示屏内容
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3. 排查流程

3.1 程序是否烧录正确、是否正常运行

程序需要烧录资料下的对应车型的程序，不同车型，都有不同的一份代码对

应。没改动过一般默认是正确的程序，观察 oled显示内容可以进行判别。oled

上显示有变化一般为正常运行。

USB一键下载教程链接: https://pan.baidu.com/s/1pKPNVpIgLBhNLLCDca-_jg

3.2显示 OFF

OLED上第六行中间会显示 ON或 OFF，如显示 OFF则不能控制小车，以

下情况会显示 OFF。

①C50C左边使能开关（参照图 1-1）未打开

②红色急停开关未弹起（部分车型才有）

②电压小于 20V，程序中设定低于 20V不允许控制，需充电

③开机之后需等待 10S，OFF才会转为 ON

3.3控制是否出现目标值

参照资料中小车使用视频，使用蓝牙 APP、PS2手柄、航模遥控、串口等进

行控制时，OLED上第六行会显示对应的控制方式，前进后退时，OLED上各电

机会显示对应的目标值。有目标值电机才会对应转动。

注意蓝牙 APP、PS2手柄、航模遥控等控制时，需将摇杆往前推 2S左右，

同个时间只能存在其中一种控制。

3.4 TYPE X、无法正常控制小车

因为这边同车型的车，有适配多种电机，所以需要设置 OLED上第一行的

TYPE型号来对应不同的电机。小车 stm32程序开机前 10s有一个自检过程，会

对电机接线、TYPE型号等进行检测，如果 TYPE选择错误、接线错误或电机损

坏等情况下，则会显示 TYPE X，停止电机控制，防止电机乱转出现意外。

按后续流程进行排查
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3.5 TYPE选择和接线检查

①当显示 TYPE X时，第一步需要检查车型是否选择正确。关闭 C50C左边

使能开关（参照图 1-1），重启小车，查看 TYPE是否与车上标签对应，如没有

标签，可以根据小车型号汇总表选择（根据电机型号和悬挂型号选择）。调节

TYPE方法：用螺丝刀旋转左上角电位器（参照图 1-1，多转几圈才会变化），

重启小车后生效。

②接线检查：不同车型需按照对应的接线，接线文档均在对应的小车代码压

缩包中。

3.6跳过自检操作

若 TYPE选择正确、接线也均正确时，打开使能开关，等待 10S依旧显示

TYPE X，则可能为电机、或驱动板损坏。跳过自检操作后，才能控制电机，可

用于判断是哪个电机、哪个驱动板损坏。

注意！！！跳过自检操作需要架空小车，防止电机疯转乱跑出现危险！！！

跳过自检操作：关闭 C50C左边使能开关，重启小车，等待 10s后再打开使

能开关即可跳过自检。

3.7有目标值无测量值或电机疯转

当跳过自检后，控制小车运行，出现有目标值而没有测量值或电机疯转等情

况，可能是驱动板、电机损坏，排线接触不良等情况，按以下方法排查

①检测电机编码器

关闭电机使能开关，用手转动轮子，观察 OLED上的测量值，对应的电机

无数据则有可能是电机编码器损坏，如果其它电机读数正常，再交换接口，确认

是接口损坏还是电机编码器损坏。

②检查驱动板和电机

1. 驱动板有电源指示灯（参照图 1-2），如供电正常，不亮，则为损坏。

2. 有目标速度时，使能开关打开时，驱动板会输出电压（即使编码器损坏、

电机损坏，依旧会输出，能看到相应的指示灯亮起），万用表测量驱动板电机接

口，如有电压、电机不转则为电机损坏，无电压则为驱动板损坏。
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3. 电机检测：驱动板有输出电压时，电机不转，则电机损坏。也可直接将

电机正负极接到电源上进行检测。

4. 补充说明：使用对比法可以快速判断出问题。当有多个电机、多个驱动

板时，出现其中一个有问题，其它正常的情况下，则可以互换接线、对比法进行

排查，确认是电机问题还是驱动板问题。排线是否接触不良也可使用这种办法。

3.8阿克曼前轮舵机

当阿克曼前轮舵机上电没有正向朝前时，可调节C50C右上角电位器摆正（参

照图 1-1）。无法正常控制舵机等问题请参照顶配阿克曼前轮转向问题排查及其

解决方案链接: https://pan.baidu.com/s/1Y0YYmbzOD-apnRH4AMRltA

https://pan.baidu.com/s/1Y0YYmbzOD-apnRH4AMRltA
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