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1. 接线介绍与问题处理

本章主要讲解麦阿克曼底盘的接线以及排查处理由于接线错误引起的问题。

由于阿克曼底盘装配两个电机以及一个双路电机驱动板，底盘的转向结构由舵机

以及滑轨实现，所以文章后续讲解将采用阿克曼底盘进行演示。

图 1-1 STM32控制板详解

图 1-2 STM32控制板详解
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在进行接线的介绍及问题排查前，我们还需要知道底盘上两个位置的电机编

号。如图 1-3所示，为 2个电机编号。

图 1-3 两个位置的电机编号

进行接线介绍前需要将底盘的表层外壳拆除，只有将底盘外壳拆除后才可以

进行接线等问题的排查。

1.1 控制板与编码器

本节介绍控制板与电机编码器的接线方法以及较为常见的接线错误现象。

1 常见错误及现象

如下表 1-1所示，为较常见的控制板与电机编码器接线错误现象。

接线情况 现象

编码器 A与 B接反

开机底盘自检不通过，且 OLED 显示屏 TYPE 的值重新变为 X；跳过自

检后控制底盘运动会出现电机失控乱转的情况。

图 1-1 编码器接线常见问题表
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2 正确接线方法

如图 1-4所示，为底盘上的 STM32控制板有 4个编码器接口，从左到右依

次是编码器接口 A、B、C、D，分别连接电机 A、B、C、D上的编码器接线。

阿克曼运动底盘只使用到 A、B两个编码器接口。

图 1-4 编码器接口编号图

图 1-5 编码器接口及接线介绍

接线错误排查方法：用户可以通过将底盘开机，并将电机的使能开关置于使

能状态使电机失能，接着用手依次转动两个电机通过观察 OLED显示屏上的显

示的电机实时速度大小与方向是否与转动的电机的编号对应的上。
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如下图 1-6，OLED显示屏上该位置显示的是电机的实时速度，OLED显示

屏红框内的第一行的数据是左(A)电机的实时速度，第二行的数据是右(B)电机的

实时速度，单位是 mm/s。

图 1-6 电机当前速度显示

判断方法：向前转动左（A）电机时，OLED显示屏上左（A）电机的当前速

度应该是正值，向后转动左（A）电机时，OLED显示屏上左（A）电机的当前

速度应该是负值，且电机速度大小应该符合实际情况，右（B）电机同理。

1.2 集线器接线介绍

我司的阿克曼底盘电源、电机驱动板和控制板之间的接线使用了集线器来进

行连接，防止线序过乱。接下来分别讲解下集线器与控制板、集线器与电机驱动

板的正确接线。

图 1-7 集线器
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集线器位于电机驱动板的上层，如上 1-7图所示，集线器的左侧作为输入连

接电源，右侧作为输出连接控制板与驱动板。集线器的左侧有两个接口，一红一

蓝分别作为电源正负极的输入，红色接电源的正极（红线），蓝色接电源的负极

（黑线）。

集线器需要先将拨片往上拨才能将接线取下，拨片合上后接线锁死无法取下。

1 集线器与控制板

将控制板供电线的红线接到集线器正极输出（任意红色输出口），控制板供

电线的黑线接到集线器负极输出（任意蓝色输出口）。

图 1-8 控制板与集线器接线

2 集线器与驱动板

如图 1-9所示，为双路电机驱动板接口说明，驱动板中间的接口为电源接口，

该接口从左往右分别是 2个负极输入以及 2个正极输入。



第 8 页 共 34 页

图 1-9 双路电机驱动板接口说明

将驱动板上的电源接口与集线器的输出接口相连接，阿克曼底盘的电机驱动

板固定在控制板下，需要用螺丝刀将控制板拧开才能看到驱动板，如下图 1-10，

将集线器的正极输出（任意两个红色输出口）与驱动板电源接口正极相连接，集

线器的负极输出（任意两个黑色输出口）与驱动板电源接口负极相连接。

图 1-10 驱动板与集线器接线
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1.3 控制板与电机驱动板

本节介绍控制板与电机驱动板的接线方法以及较为常见的接线错误现象。如

下图所示，为控制板与驱动板的接线说明以及电机驱动板接口说明。

阿克曼底盘只有一块电机驱动板，所以控制板与电机驱动板仅用一根牛角座

排线连接即可。将驱动板上层的集线器拆除即可看见双路电机驱动板，如图 1-11

所示。

图 1-11 控制板板与驱动板接线

1 常见错误及现象

如下表 1-2所示，为较常见的控制板与电机驱动板接线错误现象。

接线情况 现象

控制板与驱动板的接口损坏

或接线出错、漏接

底盘自检无法通过，自检时底盘不运动，OLED 显示屏上 TYPE 的值为 X

表 1-2 控制板与电机驱动板接线常见问题表
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2 正确接线方法

接线方法(如图 1-11所示)：运动底盘的 STM32控制板与电机驱动板的接线

使用的是牛角座接口，仅需使用我司提供的排线将对应的控制接口连上即可。

STM32控制板上的接口共有两个，该运动底盘仅用使用了控制板上左侧的

双路驱动板接口，右侧的双路驱动板接口没有使用上，且底盘仅有一块电机驱动

板，接线时使用牛角座排线将控制板上左侧的双路驱动板接口与电机驱动板的控

制接口连接上即可。

1.4 电机驱动板与电机

本节介绍电机驱动板与电机的接线方法以及较为常见的接线错误现象。

1 常见错误及现象

如下表 1-3所示，为较常见的电机驱动板与电机接线错误现象。

接线情况 现象

电机线A与B反接或电机线正负极接

反

开机底盘自检无法通过，自检时底盘向后运动后急停，且 OLED 显示

屏 TYPE 的值变为 X，跳过自检后底盘运动会出现失控的情况；

图 1-3 电机与电机驱动板接线常见问题表

2 正确接线方法

接线方法：

电机驱动板的电机 1接口，接电机 A的正负极，俯视下线序为左黑右红，

电机 2接口，接电机 B的正负极，俯视下线序为左黑右红；（接口位置参考图

1-9）接线结果如图 1-12所示：

图 1-12 电机与电机驱动板接线图
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1.5 电机驱动板与电源

本节介绍电机驱动板与电源的接线方法以及接线出错的情况。

1 注意事项

电机驱动板与电源的接线不同与上文中的接线，电源通过连接电机驱动板上

的电源接口为电机驱动板提供工作所需要的电压，线接错了会导致电机驱动板烧

毁，所以用户在接完此处的线后需要再次检查是否接线正确，防止底盘开机后烧

毁电机驱动板。

2 正确接线方法

阿克曼底盘上使用集线器将电源连接到控制板与驱动板上，驱动板的电源接

线方法参考 1.2节集线器接线中的集线器与驱动板接线即可，此处不再进行赘述。
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2. 硬件问题排查

本章主要是讲解如何对底盘的硬件问题进行排查，当底盘经过上文的接线排

查后仍然无法正常开机工作，此时我们就需要考虑底盘上的硬件是否出现了损坏。

进行硬件排查时需要使用控制变量法来确认具体损坏的硬件，下文会指导用户先

对底盘的硬件进行检查判断问题所在。

2.1 跳过底盘自检

由于底盘自检的过程较短，当底盘出现问题时观察到的现象较为有限，此处

讲解如何让底盘跳过自检，底盘跳过自检后再进行问题排查，可以观察到较为明

显的现象，便于确认问题的所在。

跳过自检方法：

① 将底盘放置在支架或者椅子上使车轮悬空不与其他东西接触，部分错误

导致底盘跳过自检后会出现电机失控底盘乱跑乱撞的情况。（安全问题！很重要！）

② 底盘开机后将电机使能开关打至右侧，此时电机处于失能状态，等待底

盘开机初始化完成（开机后前 10秒 LED红灯快速闪烁），当底盘控制板上的

LED红灯处于正常的闪烁状态后将电机打至左侧，此时电机处于使能状态且底

盘成功跳过开机自检。

图 2-1 LED灯位置
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2.2 电机

底盘在使用过程中可能会由于摩擦力、碰撞等原因导致电机堵转造成电机损

坏。电机在正常的情况下，用手转动电机的轮子可以清楚的感受到电机内部的传

动结构在转动且转动是较为丝滑以及顺畅的，当电机出现损坏的情况下，用手转

动电机的轮子时电机内部的传动结构可能会出现卡顿以及较大的噪音。

用户可以在底盘断电的情况下，通过用手转动轮子的手感来判断是否内部传

动结构或齿轮损坏。

图 2-2 电机硬件问题排查图

2.3 编码器与控制板

编码器是集成在电机上的，当编码器出现损坏时，对应的电机转动时，底盘

控制板是无法读取到正确的编码器数据的。

用户依次转动四个电机且同时观察底盘上 OLED显示屏的电机实时速度是

否正确，如果数据不正确（一直为 0或数据明显错误）则说明可能是编码器损坏

或者控制板上编码器接口损坏。可以用控制变量法进一步判断是编码器损坏还是

接口损坏，将能正常读数的电机上的编码器接线接到控制板上无法正常读取编码
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器数据的接口上，转动轮子观察 OLED显示屏上的电机实际速度，如果电机实

际速度正确则说明是电机编码器出现损坏，如果电机实际速度错误则说明是控制

板上编码器接口损坏。

例：A电机转动时 OLED显示屏 A电机实际速度为 0，说明此时电机 A编

码器可能出现问题，假设其他电机编码器（B、C、D）均没问题的情况下，我们

可以将控制板电机 A的编码器接线拔掉，将电机 B的编码器接线接到控制板电

机 A的编码器接口上，再次转动电机 B并观察 OLED显示屏 A电机实际速度。

如果转动电机 B，OLED显示屏的电机 A实际速度读数正确，说明是电机 A的

编码器出现损坏。如果转动电机 B，OLED显示屏的电机 A实际速度读数错误，

说明是控制板上电机 A的编码器接口出现损坏。（接线可参考图 1-5）

注：排查完问题记得将对应电机的编码器接线接回控制板上对应的接口

2.4 控制板与电机驱动板

1 控制板介绍

控制板上集成的硬件较多，出现硬件问题不易排查，当底盘上电后控制板上

的三个蓝色 led灯会亮起，并且有一个红色的 led灯会闪烁，如果底盘上电后控

制板没有任何反应，说明控制板可能供电芯片或者其他芯片短路烧毁。

图 2-3 控制板正常上电
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2 电机驱动板介绍

关于底盘上的双路电机驱动板，我司有提供专门的手册，有需要的用户可以

下载我司提供的底盘资料包中的文档“12A/24V 双通道直流有刷电机驱动器”

进行查阅，此处仅协助用户对电机驱动板进行硬件问题上的排查。

双路电机驱动板上共有三个指示灯，指示灯位置如下图 2-4所示：

图 2-4 电机驱动板指示灯位置图

指示灯的指示信息如下图 2-5所示：

图 2-5 指示灯状态说明图

用户可根据电机驱动板上的指示灯状态对控制板进行问题排查，如果电机驱

动板上电后 STATE指示灯不亮则说明电机驱动板被烧坏了。电机驱动板上电后

指示灯显示正常运行，但电机不动，此时我们需要对驱动板上的接口进行排查，

检查是否接口损坏，此处我们也需要使用控制变量的办法来排查硬件问题。
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3 问题排查

由于底盘上的控制板与电机驱动板连接接口都是防反接的牛角座信号接口，

在对这两个模块进行硬件问题排查时需要先确认连接接口的线是否正常，用户可

以通过更换新的排线，以此排除接线内部是否断裂导致接触不良。

在排除接线的问题后可以进一步排查是控制板上的接口损坏或者是驱动板

上的接口损坏，下面用控制变量的方法来对两个板子上的接口问题进行定位。

例：

假设阿克曼底盘开机后自检时底盘的左右电机不动且底盘自检不通过。出现

以上这种现象可能是控制板上连接 AB电机驱动板的接口（左侧接口）损坏也可

能是 AB电机驱动板上的控制接口损坏。

排查方法：

由于阿克曼底盘仅有一块双路电机驱动板，如果用户手中有另一块能正常工

作的电机驱动板，可以与底盘上的驱动板进行互换以此来定位问题出现的位置，

如果驱动板更换后电机正常工作，这问题出现在驱动板的控制接口上。如果驱动

板更换后电机无法正常工作，则问题出现在控制板的驱动接口上。

2.5 电机驱动板与电机

电机驱动板除了与控制板连接以外，它还与电机直接相连，本节会指导大家

排查电机与电机驱动板之间的硬件问题。

电机与电机驱动板的接线如图 1-10所示，当电机或电机驱动板出现问题时，

我们依然也是使用控制变量的方法来对硬件问题进行定位。

例：

假设底盘开机后自检时电机 A无法转动，其他电机正常工作。

排查方法：

可以将其他正常的 B/C/D电机接到 A电机所接的电机驱动板接口上进行交

换接口。交换后如果 A电机仍然不转，B/C/D电机转动，那么说明问题出在电机

A上；交换后如果 A电机转动了，但是 B/C/D电机不转动，那么说明是驱动板

A接口的问题，即驱动板的问题。
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2.6 跳过自检后电机飞转

如果用户的直流电机是购买的特殊/久远的版本，或者不是从我司购买的，可

能会出现编码器、电机接线一切正常的情况下，跳过自检后底盘一运动就电机失

控飞转。

解决方法：

只需要把电机与电机驱动板相连接的接口上的红黑线调换即可，如图 2-7所

示，为接线拆装图。

图 2-7 接线图

用十字螺丝刀将接口上的螺丝拧松，就可以将红黑线从接口上拿下来，然后

重新接线，接完后再将螺丝拧紧即可。
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3. 转向结构

本章节主要介绍阿克曼底盘区别于其他底盘特有的结构—转向结构。阿克曼

底盘的转向结构主要有两种，一种是开环转向结构，一种是闭环转向结构，具体

车型对应哪一个控制结构可以参考表 3-1。

控制结构 开环转向结构 闭环转向结构

TYPE 值 0/1/7/8/9 2/3/4/5

表 3-1 控制结构对应表

3.1 开环转向结构

阿克曼的转向是通过舵机控制阿克曼底盘的全轮转向角，转向结构的介绍以

及问题排查主要围绕着舵机与电机控制板的接线来进行。

1 结构介绍

阿克曼底盘的转向结构原理主要是舵机的转动会通过滑轨带动转向臂，使转

向臂沿着滑轨移动转向臂的移动会改变车轮的转向角，从而实现底盘的转向，滑

轨没有使用电位器进行位置采样，该转向结构为开环控制。

图 3-1 开环转向结构介绍
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2 接线介绍

如图 3-2所示，为转向结构开环控制舵机的接线说明。

图 3-2 舵机接线说明

如表 3-1所示，为舵机与控制板的接线说明。

舵机接线 信号线 正极线 负极线

控制板引脚 A2 5V GND

表 3-2 舵机与控制板的接线表

如图 3-2所示，控制板上与舵机连接的引脚位于左下角排针第二排上，可以

根据表 3-1以及控制板上的引脚丝印将舵机线一一对应然后连接好。

图 3-2 舵机接线示例

图 3-3 接线详细示例图
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3 问题排查

阿克曼底盘的转向结构一切正常的情况下，底盘上电后转向结构会迅速回正，

无法轻易用手掰动转向结构，且后续的控制效果一切正常。

阿克曼底盘常见的问题以及解决方法如下表 3-3所示：

问题 现象 排查及解决方法

舵机接线出错

底盘上电后舵机不回

正，且可以轻易拨动舵

机，OLED 显示屏第五行

的SERVO数据会根据控

制发生变化，

给底盘上电后可以尝试用手拨动舵机进行转向，如果舵

机转向可以被轻易拨动，则说明舵机可能接线出错，按照上

文的接线介绍重新排查舵机接线。

控制板引脚或舵

机接线损坏

给底盘上电后可以尝试用手拨动舵机进行转向，如果舵

机转向可以被轻易拨动，则说明控制板引脚或舵机接线可能

出现损坏。此情况下如果可能，将疑似故障的舵机与已知良

好的舵机进行对比测试，以帮助确定问题。如果更换良好的

舵机依然没有效果，则问题出在控制板引脚上，反之则是舵

机的问题。

舵机硬件损坏

底盘上电后控制舵机

没有任何反应，OLED 显

示屏第五行的SERVO数

据会根据控制发生变

化，且可以轻易拨动舵

机或舵机上电后有噪

音以及运作不顺畅、卡

顿等情况。

在断电的情况下，尝试手动转动舵机，检查是否有异常

阻力或卡顿。如果转动起来有异响以及卡顿感，则可能是舵

机内部的齿轮、轴承等机械部件可能会因为长时间使用而磨

损或损坏。

电位器没焊

上电后舵机无法稳定，

会一直抖动。

这种情况一般是板子右上角电位器没焊接，需要补焊电

位器后再使用。

舵机上电后无法

回正

舵机上电后，底盘车头

无法完全回正。

车头方向稍有偏差的情况可以通过旋钮右上角的电位器

来做调正。（位置可参考图 1-1 的电位器预留接口）顺时针

旋转电位器，车头转角会向左偏，逆时针旋转电位器，车头

转角会向右偏

表 3-3 开环转向结构问题排查表
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3.2 闭环转向结构

阿克曼的转向是通过舵机控制阿克曼底盘的全轮转向角，转向结构的介绍以

及问题排查主要围绕着舵机、滑轨电位器与电机控制板的接线来进行。

1 结构介绍

带闭环转向结构的车型的前轮转向是负反馈控制的，由滑轨电位器反馈转向

状态，由舵机控制转向状态，该转向结构为闭环控制的转向结构，具体的车型需

要参考表 3-1。

图 3-4 闭环转向结构介绍

2 接线介绍

1） 舵机接线介绍

如图 3-4所示，为转向结构闭环控制的舵机的接线说明。

我司以将舵机的接线进行重新焊接，用户只需将舵机的电源接线与集线器连

接，将信号线接口插入控制板编码器 C接口处即可。
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图 3-5 闭环转向结构介绍

2） 滑轨电位器接线介绍

如图 3-6所示，为阿克曼底盘的滑轨电位器
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图 3-6 滑轨电位器

如图 3-7所示，为滑轨电位器接线说明。电位器接口的位置可参考图 1-1中

的具体位置。

图 3-7 滑轨电位器接线说明
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3 问题排查

带闭环转向结构的车型问题排查与开环转向结构的车型问题排查大同小异，

由于带闭环转向结构的车型的前轮转向是负反馈控制的，由滑轨电位器反馈转向

状态，右舵机控制转向状态。检查舵机时需要先消除电位器闭环控制的干扰。

滑轨电位器及舵机所在位置可参考图 3-4。

图 3-8 测试模式详情图

1） 舵机问题排查方法：

首先查看 OLED 显示屏左上角当前 TYPE 数字为多少，记录下来，后面需

要用到。

接着转动控制板左上角的电位器，使 OLED显示屏左上角的 TYPE值为 7(解

决问题后需要调回原来的数值)，然后按下复位按键，进行测试模式，测试模式

中转向控制是开环控制。

此时，我们通过 APP/PS2/航模遥控控制，OLED显示屏的第五行参数 SERVO

正常会对应变化，如果该值有变化，但是前轮转向还是不能控制则说明舵机已经

损坏（前提：舵机的接线以及控制板对应的接口引脚是完好的）。
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排除了电位器的干扰后舵机的各个问题排查可参考表 3-1中的问题现象及排

查方法，此处不再进行赘述。

2） 电位器问题排查方法：

由于前轮转向结构采用闭环控制，如果滑轨电位器出现损坏，前轮也是无法

转向的。

接下来我们对滑轨电位器是否损坏进行判断：按压一下滑轨电位器在控制板

上的接口，防止接触不良。然后控制前轮左右转，或者手动摆动前轮（舵机电源

线拔掉的情况下），同时观察 OLED显示屏上的第二行参数 SLID，是否在一定

范围内对应变化，最大值与最小值相差 1500以上即可（其量程是±2000，量程

最大与最小相差是 4000）.如果是，则说明滑轨电位器正常，否则滑轨电位器损

坏。

3.3 走直线偏移问题

机器人底盘走直线问题是一个综合且复杂的问题，我们的机器人发货前都会

经过调试，使其达到走直线的偏移量尽量小。

阿克曼底盘走直线有偏移，一般是前轮结构偏移或变形导致的。如果您觉得

目前底盘的走直线相关不太满意，可以通过以下两个方法调整。

方法 1：调整控制板右上角蓝色电位器，具体方法可参考章节 3.1 中表 3-3

的舵机上电无法回正问题的处理方法。

方法 2：直接修改前轮转向结构左右轮子对应连杆的长度。
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4. 舵机与电位器

舵机以及电位器是阿克曼底盘上才有的特殊结构，本章会简要介绍如何拆装

底盘上的舵机与电位器。

4.1 舵机

舵机是通过螺丝以及型材固定在底盘底层上的，并且与控制板、滑轨相连接，

需要先将舵机与控制板的接线拆除以及滑轨的连接拆除才能将舵机从底盘上拆

下。对于装有电位器的舵机（即顶配摆式[车型：2、3]和独立悬挂阿克曼[车型：

4、5]）拆装请查阅章节 4.2.

1 拆装

此处使用顶配阿克曼底盘以及高配阿克曼底盘进行演示。

步骤 1：拆除舵机与控制板接线。

高配阿克曼底盘只需将舵机与控制板相连接的接线拔下即可。

图 4-1 高配阿克曼底盘舵机接线图

顶配阿克曼底盘需要将舵机接线中间的连接器断开即可。
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图 4-2 顶配阿克曼底盘舵机接线图

步骤 2：拆除舵机与滑轨的连接。

顶配阿克曼底盘与高配阿克曼底盘在该位置的连接方式是一样的，使用工具

将内六角螺丝拧下取出，即可将舵机与滑轨的连接断开。

如下图 4-3所示，为高配阿克曼底盘的舵机与滑轨的连接图。

图 4-3 高配阿克曼舵机与滑轨的连接图
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如下图 4-4所示，为顶配阿克曼底盘的舵机与滑轨的连接图。

图 4-4 顶配阿克曼舵机与滑轨的连接图

步骤 3：拧下底盘底部型材上固定舵机的螺丝

图 4-5 底盘底部舵螺丝位置

2 安装注意事项

1） 需要将车型的 TYPE值调为 8并通电使舵机复位到零位。

2） 安装舵盘时、舵盘需要竖直朝上安装，以确保舵机是在零位安装上去的。
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图 4-6 舵盘安装

3） 安装好后如果前轮有轻微的偏移，调整型号为正确型号后，通过右上角

电位器调节舵机零位，可参考章节 3.1 中表 3-3 的舵机上电无法回正问题的处理

方法

4.2 滑轨电位器

滑轨电位器主要用在顶配版的阿克曼底盘上，用于采集前轮转向结构的转向

状态，进行闭环转向控制。

1 顶配独立悬挂阿克曼

顶配独立悬挂阿克曼舵机与电位器安装方法（拆卸仅需反着操作即可）如下：

① 安装电位器

图 4-7 电位器安装
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安装电位器时需要区分正反，即需要将红色电源线引出的一侧靠右安装，接

着拧紧螺丝固定电位器即可。

② 反装舵机

图 4-8 反装舵机

如上图所示，将舵机安装图中所示进行反装。

③ 安装舵盘

图 4-9 安装舵盘

如图所示，将舵盘固定在舵机上，需要注意的是舵机需要通电复位到零点后

再进行安装并且舵盘需要往左偏几度后在固定住。

④ 安装滑轨
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图 4-10 安装滑轨

如上图所示，在电位器上方安装滑轨，并拧紧螺丝固定滑轨。

⑤ 安装连接片

图 4-11 安装连接片

如图所示，将连接片扣在滑轨的外侧，并且连接片的下端需要扣住电位器突

出的滑块。

⑥ 安装连杆

图 4-12 安装连杆
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如图上所示，使用球头连杆将转向结构与舵机、滑轨电位器进行连接，并拧

上螺丝固定好。

以上为顶配独立悬挂阿克曼车的转向结构安装方法，需特别注意的是其舵机

为反向安装。

2 顶配摆式阿克曼

顶配摆式阿克曼舵机与电位器安装方法（拆卸仅需反着操作即可）如下：

1 安装滑轨

图 4-13 安装滑轨（正面）

图 4-14 安装滑轨（背面）

如上图所示，先将滑轨于车头安装固定好。

2 安装连接片与连杆

图 4-15 安装连接片与连杆
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先将连接片放在滑轨上，再将与车前轮关节固定好的连接杆固定在连接片上。

3 安装电位器

图 4-16 安装电位器

将电位器从上往下插入滑轨与连接片之间同时需要将电位器上凸出滑片卡

在连接片的卡槽上。

图 4-17 电位器安装方向区分

电位器的安装方向通过红线的焊接位置来进行区分，安装时红线的焊点位于

右侧。

4 安装舵机与舵盘

图 4-18 安装舵盘
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安装舵机前需要确保舵机已经进行通电复位，并先将舵盘安装在舵机上，同

时舵盘需要往左偏几度进行安装。

图 4-19 正装舵机

安装完舵盘后将舵机正装在底盘的滑轨电位器前。

5 固定舵盘与连杆

图 4-20 连接舵盘与连杆

图 4-21 最终效果
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