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6.开发使用前请移除各铜柱上的保护贴，避免影响接地性能。



本底板支持12V (8V~19V)供电，请保证电源拥有足够的功率，以保证系统工作正常。

Orin 系列原厂固件仅启用了右下角的USB3.0通道，如果想使用剩余的USB3.0接口，请参考应用笔记
AN002，修改设备树，打开所有USB3.0接口。

本产品支持电源输入反接保护，但原则上在任何时刻都不应反接电源。

4个USB接口合计最大输出电流为2A，当系统监测到电流大于2A时，会切断USB供电输出。

序号 名称 备注

1 12V电源输入接口 接头规格：DC5521

2 HDMI接口 HDMI 2.0

3 USB Type-A接口 2xUSB3.0

4 USB Type-A接口 USB2.0+USB3.0

5 以太网接口 1000Mbps

6 USB Type-C 用于烧录固件

USB-C接口无供电功能，仅用于为核心卡刷写固件。

 

接口说明  

af://n88


序号 名称 备注

7 40Pin GPIO口 (3x) I2C, (2x) SPI, UART, I2S, GPIOs

8 风扇接口  

9 12Pin 按钮接口  

10 CSI0 CSI x2

11 CSI1 CSI x2

序号 名称 备注

1 NVME 2280硬盘接口 PCIE x4

2 M.2网卡接口  

3 NVME 2230硬盘接口 PCIE x2

 

 

 

 



 

40Pin GPIO定义如下

12Pin 按钮接口定义如下

其余接口的兼容性请参考链接：https://elinux.org/Jetson_Nano

https://elinux.org/Jetson_Nano


螺钉位置 推荐的规格 备注

载板固定孔 使用M2.5螺钉或铜柱固定 螺钉或铜柱直径不得大于6mm

核心卡 M2.5x4薄头螺钉  

硬盘及网卡 M2.5x4薄头螺钉 推荐使用薄头螺钉

产品尺寸及安装  

本底板安装孔位与原厂载板一致，具体尺寸参考下图

参考开发资料链接：  

Jetson开发使用说明

Jetson下载中心

资料下载链接

Nvidia Jetson Github

SDK Manager 下载链接

af://n168
af://n188
https://docs.nvidia.com/jetson/archives/r34.1/DeveloperGuide/index.html
https://developer.nvidia.com/embedded/downloads
https://developer.nvidia.com/embedded/downloads#?tx=$product,jetson_orin_nano
https://github.com/dusty-nv
https://developer.nvidia.com/nvidia-sdk-manager
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