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深度学习环境安装

首先请确保手中的 orin nano/nx版本为 jetpack6.2，可通过在终端中输入 jtop

查看。

图 1 版本查看示意

1.虚拟环境安装（可选）

我司提供的 orin镜像已默认安装 anaconda虚拟环境，可直接使用：修改

/home/wheeltec/.bashrc文件如下图所示位置

图 2 修改前示意.
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图 3 修改后示意

修改后保存重新打开终端，输入 conda activate wheeltec 即可进入配置好深度

学习依赖的虚拟环境。

如需自定义虚拟环境，可以在 anaconda官网下载支持 linux系统、arm64架

构的 anaconda，官网网址：https://www.anaconda.com/download/success

以我司镜像中提供的 Anaconda3-2024.06-1-Linux-aarch64.sh为例，在 sh文

件所在路径下打开终端并输入

./Anaconda3-2024.06-1-Linux-aarch64.sh

之后按照提示进行 anaconda的安装，完成安装后，按照提示输入

conda create -n xxx python=3.10 #xxx 为自定义虚拟环境名称

按照提示创建自定义虚拟环境后输入下面的指令进入自定义虚拟环境

conda activate xxx

2.自定义虚拟环境中 Pytorch for Jetson的安装

只有通过 nvidia官方渠道提供的.whl文件下载并安装的 Pytorch才支持

CUDA加速。（jetpack6.0之后版本在 nvidia官方论坛中停止更新）

官网下载地址：https://pypi.jetson-ai-lab.dev/jp6/cu128

https://www.anaconda.com/download/success
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图 4 官网下载示意图

推荐下载 torch2.6.0（或 torch2.6.0rc）+torchvision-0.21.0，可能出现无法下

载或下载速度慢的情况，可以直接使用我司镜像中提供的 whl文件进行环境配置。

确保 Orin主控已联网、将 torch和 torchvision的 whl文件放到 orin主控的主

目录下，在主目录下打开终端并输入指令进行安装

pip install torch-2.6.0-cp310-cp310-linux_aarch64.whl

pip install torchvision-0.21.0-cp310-cp310-linux_aarch64.whl

国内建议使用清华源进行下载，可大幅提高下载速度，使用方法为在指令后

添加

-i https://pypi.tuna.tsinghua.edu.cn/simple

安装其他依赖：

pip install opencv-python==4.10.0.84

pip install numpy==1.23.5

pip install ultratics==8.3.75

pip install lap

完成深度学习环境的安装
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