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ROS 传感器自检功能

1. 功能简介

ROS传感器自检功能可对传感器进行半自动检测，打开 launch后可以在界

面上选择对应的车型、相机和雷达，同时也可以自行添加传感器进行自检。

2. 使用方法

使用前需要确保上位机连接小车WiFi，并已经 SSH远程登录到小车端。

1) 编译功能包

编译功能包之前需要进行功能包的编译，需要进入工作空间目录下进行功能

包编译如下图所示。

编译自检功能包

2) 打开终端输入启动自检功能的指令

roslaunch sh_manager run.launch

3) 选择车型、雷达型号、相机型号
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传感器类型选择
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4) 人工检测

手动确认
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5) 结果输出

结果输出
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