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ROS2 自启动功能设置

1. 设置自启动脚本

可在资料里附带的 start.sh脚本添加或者修改需要启动的 ROS2功能，脚本

例程默认开启的功能如下图所示。（注：设置功能的时候确保 source的环境工作

空间和 ROS2版本与脚本中设置一致）

脚本说明

在设置自启动前需要确保 sh脚本已经赋好权限并可以正常打开，成功运行

脚本后在本地端会弹出不同的终端运行设置的功能。

赋权限和运行脚本

2. 配置开机自启动

1 搜索开机启动程序

在搜索框输入 startup显示开机启动程序，点击进入设置。详细操作见下图。
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搜索开机应用设置程序

2 进入界面设置开机启动脚本
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点击“Add”完成设置启动脚本

3 完成自启动设置

设置完成后即可重启系统，开机后便可以正常自启动对应功能。
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3. 注意事项

本文开机自启主要是利用系统中自带的自启动程序进行设置的，如果其他系

统无此功能可使用系统服务 service设置自启动脚本。
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